
MELSEC Q PROGRAMMING 









Sequence
특정한 법칙 ∙ 규칙에 따른 연속적인 조작 순서

Sequence 제어
기계 장치의 작동 순서를 제어 장치에 기억시켜, 목적하는 동작이 구현되도록 운전을 진행시키는 제어

제어 대상의 동작 자동화



순서에 따라
동일한 동작을
반복하는 것이

시퀀스 제어의 원리!!!









기본적으로 ON/OFF로 작동하며 배선 변경을 통한 제어

프로그램 변경이 곤란

장기간 사용 시 수명의 한계

간단한 회로에서 경제적, 규모가 커질수록 비효율적

릴레이 고장시 원인 파악이 어려움



프로그램으로 되어있어 복잡한 제어, 및 변경에도 용이

무접점 회로를 이용함으로써 신뢰성 향상

프로그램을 통해 고장 상황 모니터링 및 User에게 신속히 보고

제어내용의 보존성 향상

복잡한 회로에서 경제적, 규모가 커질수록 효율적



 물류산업 : 자동창고 시스템, 고속카운터 위치결정 모듈 사용

 상하수도 : 펌프의 압력 유지, 투입 약품 용량 설정 등

 섬유화공 : 화학반응을 위한 온도유지, 화학반응속도 제어, 위치제어 모듈 사용

 식료산업 : 생산 자동화 라인, 컨베이어 시스템

 자동차산업 : 컨베이어벨트, 지그제어, 로봇제어 등

 제철, 제강 : 정확한 SIZE와 온도유지 등



프로그램 작성 및 디버그

CPU

PLC



Mitsubishi ELectric SEquence Controller

대규모

중규모

소규모

MELSEC iQ-R

MELSEC Q

MELSEC iQ-F
(FX5U)

MELSEC F
(FX3U)

 고성능/고기능
 모션제어, 계장제어 대응

(ALL-AROUND)

중/대규모 시스템

 단독장비 및 소규모 시
스템

 ALL-IN-ONE의 편리성

소규모 시스템







필수 구성

기본 구성
인텔리전트 모듈







Q  3  8  R  B

기호 시리즈 종류

Q Q Series

A A Series



Q  3  8  R  B

기호 종류

3 기본 베이스

5 증설용
전원모듈X

6 증설용
전원모듈O

Q33B(기본베이스)

Q65B(전원모듈O 증설베이스)

Q55B(전원모듈X 증설베이스)



Q  3  8  R  B

슬롯 수

3

5

8

12

Q33B(기본베이스)

Q65B(전원모듈O 증설베이스)

Q55B(전원모듈X 증설베이스)



Q  3  8  R  B

기호 전원 종류

R 전원 이중화용

S 슬림전원 모듈용
증설접속 X

BASE의 의미

Q38RB(파워이중화 베이스)

Q32SB (슬림전원 베이스)







Q  6  4  R  P

기호 입력 전원 종류 → 출력 전원(정격 출력 전류)

1 AC100V~240V → DC5V(6A)

2 AC100V~AC240V → DC5V, DC24V (3A, 0.6A)

3 DC 24V → DC5V (6A)

4 AC100V ~ 240V → DC5V (8.5A)

시리즈 종류

기호 전원 종류

R 전원 이중화용

S 슬림전원 모듈용
증설접속 X

POWER의 의미아날로그 모듈



전원 모듈 베이스 모듈

CPU 모듈

입출력 모듈

인텔리전트
모듈

Q3□B에 장착된
전원모듈

Q3□B에 장착된 모듈

Q5□B에 장착된 모듈

전압 강하

http://us.mitsubishielectric.com/fa/en




Q  06  UDEH  CPU

기호 프로그램 용량

00 10K Step

01 15K Step

02 20K Step

03 30K Step

04 40k Step

06 60K Step

10 100K Step

13 130K Step

20 200K Step

26 260K Step

50 500K Step

100 1000K Step

기호 CPU TYPE

P Process CPU

R 이중화전용 CPU

J 전원, 베이스일체형 CPU

H High Performance CPU

U Universal CPU

E Ethernet 내장 CPU

V 고속 CPU

C C언어컨트롤러 CPU

D 멀티 CPU간고속 CPU

※ 1 Step : 4 byte

시리즈 종류 CPU를 뜻함



CPU 형명
프로그램

용량(스텝)

표준
RAM
(byte)

표준
ROM
(byte)

입출력
점수

입출력
디바이스 점수

처리속도
(LD 기준)

베이식
모델

Q00JCPU 8K 없음 28K 256

2048

200㎱

Q00CPU 8K 128K 94K 1024
160㎱

100㎱
Q01CPU 14K 128K 94K 1024

하이
퍼포먼스

모델

Q02CPU 28K 64K 112K

4096

8192

79㎱

Q02HCPU 28K 128K 112K

34㎱

Q06HCPU 60K 128K 240K

Q12HCPU 124K 256K 496K

Q25HCPU 252K 256K 1008K

유니버셜
모델

Q02UCPU 20K 128K 512K 2048 40㎱

Q03UDCPU 30K 192K

1M 4096

20㎱

Q04UDHCPU 40K 256K 9.5㎱

Q06UDHCPU 60K 768K

고속CPU
모델

Q03UDV 30K 192K

1025.5K

4096 8192 1.9ns

Q04UDV 40K 256K

Q06UDV 60K 768K

Q13UDV 130K 1024K 2051K

Q26UDV 260K 1280K 4102K



성능 UP , 속도 UP

외 관

인터페이스

대응 CPU









기호 입력 타입 및 전압

1 AC 110V

2 AC 220V

4 DC24V
(+)COM

기호 출력 타입 및 전압

1 릴레이 출력

2 트라이액 출력

4 트랜지스터 출력
(싱크 타입)

Q  X  4  1 Q  Y  4  2  P

기호 점유 수

0 16POINT

1 32POINT

2 64POINT

기호 점유 수

0 16POINT

1 32POINT

2 64POINT

보호단락 내장형





Q 6 4 AD 

기호 채널 수

2 2 채널

4 4 채널

8 8 채널

기호 입력 방식

AD Analog 전압, 전류 공용

ADV Analog 전압 입력 전용

ADI Analog 전류 입력 전용

아날로그계 모듈



Q 6 2 DA 

기호 채널 수

2 2 채널

4 4 채널

8 8 채널

아날로그계 모듈

기호 출력 방식

DA Analog 전압, 전류 공용

DAV Analog 전압 출력 전용

DAI Analog 전류 출력 전용



Q J 7 1 E 7 1 - 100

E71

Ethernet
통신모듈

Q J 7 1 C 2 4 N – R 2

C24N

시리얼
통신모듈

기호 접속 방식

B2 10BASE2

B5 10BASE5

100 100BASE-TX
/10BASE-T

기호 접속 방식

없음 CH1:RS-232
CH2: RS-232/485

R2 RS-232

R4 RS-422/485

<QJ71E71-100><QJ71E71-B5> <QJ71C24N> <QJ71C24N-R2><QJ71E71-B2> <QJ71C24N-R4>



Q J 7 1 L P 2 1- 2 5 Q J 7 1 G P 2 1 – S X

기호 접속 방식

LP21-25 SI/H-PCF/QSI Optical Fiber
25Mbps

LP21S-25 External power usable

기호 접속 방식

GP21 1Gbps(1000BASE-SX)
Optical double loop

Control station/Normal Station

GP21S External power usable

< QJ71LP21-25> < QJ71LPS21-25> < QJ71GP21-SX> < QJ71GPS21S-SX>



Q J 6 1 B T 1 1 N

CC-Link Moudle



InternetWeb Browser

HMI PC

MES, HMI , SCADA

Ethernet(TCP/IP)

CC-Link , CC-Link/LT

<Between Plants>

InformatiON

Level

<In Plant>

controller

Level

<In Line>

Field

Level

or MELSECNET/H

QJ71E71-100 (100/10Mbps)

QJ71LP21-25 (25Mbps)

Q80BD-J71GP21-SX(CC-LINK IE )
Q81BD-J71LP21-25(MELSECNET/H)

QJ71GP21-SX (1Gbps)

QJ71GF11-T2 (1Gbps) QJ61BT11N (10Mbps)

리모트 I/O CNC HMI Servo Robot PC



주소가
어디지…?



10진수(DEC)와 16진수(HEX) : 0 ~ 9까지는 10진수와 동일. 10 ~ 15까지는 A에서 F로 표현.

2진수(BIN)와 16진수(HEX)

10진수 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

16진수 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

2진수 0000 0001 0010 0011 0100 0101 0110 0111

16진수 0 1 2 3 4 5 6 7

2진수 1000 1001 1010 1011 1100 1101 1110 1111

16진수 8 9 A B C D E F



POWER           CPU

PLC의 I/O어드레스는 16진수를 사용





QY42





1digit / niddle

1byte

word

15      14      13       12       11      10       9 8 7 6 5 4        3 2        1        0

bit

한글, 한자 한 글자

알파벳 한 글자

16진수 한자리를 표현









부호
비트

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

부호
비트

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0



[MOV K10 D0]  

[$MOV “Hi” D1]  



(  )

(  )



종류 디바이스명 점수(point) 사용범위
파라미터설정에
의한설정의범위

비트
디바이스

(bit)

입력(X) 8K X0~X1FFF

고정값
출력(Y) 8K Y0~Y1FFF

스텝 릴레이(S) 8K S0~S8191

링크 특수 릴레이(SB) 2K SB0~SB07FF

내부 릴레이(M) 8K M0~M8191

합계 29kword 내에서
변경 가능

래치 릴레이(L) 8K L0~L8191

어넌시애이터(F) 2K F0~F2047

에지 릴레이(V) 2K V0~V2047

링크 릴레이(B) 8K B0~B1FFF

워드
디바이스
(word)

타이머(T) 2K T0~T2047

적산 타이머(ST) 0 ST0~ST2047

카운터(C) 1K C0~C1023

데이터 레지스터(D) 12K D0~D12287

링크 레지스터(W) 8K W0~W1FFF

특수 링크 레지스터(SW) 2K SW0~SW07FF





Title Bar
Menu Bar

Tool Bar

Work WindowNavigation

PLC Type



CPU 타입 선택

언어 선택
(Ladder, SFC)



•ㅊㅍ

PC쪽 통신 설정

PLC쪽 통신 설정

Network 설정

연결상태 확인

•ㅊㅍ



기존에 프로그램된 내용 삭제
Program Memory

Standard RAM
Standard ROM

포맷 진행



→ 

→ 

→ 



PLC로 부터 I/O 정보를 가져옴



F2

F3

F4

F5

F6

F7 (   )

F8 [ ]



X0

X0

X0

[ SET   Y41 ]

[ RST   Y41 ]

( Y40 )





[ PLF   M1 ]

[ PLS   M0 ]

PLS
M0ONX0

X0
PLF

M1ON





( ST0   K30 )

( T0   K30 ) ( H T0   K30 )

( H ST0   K30 )

) : 

-









: →





( C0   K6 )

( Y40 )

X0

C0





FOR EXAMPLE





• (

•

• ) : 

•

X0
[ MC  N0   m0  ]

[ MCR  N0 ]

네스팅 번호

내부 릴레이
X1

( Y40 )



N1

N0



X0

• 

•

•

[ CJ  P10 ]
X0

[ SCJ  P10 ]

•

•

•





[ CALL  P100 ]
X0

* , : 

[ FEND ]

[ RET ]





[ MOV  K50  D0 ]
X0

• ( )

•

[ MOVP  K50  D0 ]
X0

데이터 레지스터데이터





X0

X0

• )(

•

[ FMOV K0 D0 K10 ]

[ BMOV D0 D100 K4 ]

데이터

데이터

레지스터데이터

레지스터데이터



Dn Dm

Dm+1

Dm+2

Dm+3

Dn

Dn+1

Dn+2

Dn+3

Dm

Dm+1

Dm+2

Dm+3

<FMOV> <BMOV>





X0

X0

[ $MOV “A!B?” D0 ]

[ EMOV E1.23 D100 ]

데이터

데이터

레지스터데이터

레지스터데이터





-
-

D0Z0 → D(0+Z0)

-
-



• 

D10에 5 전송됨



[ INC Z2 ]

•

*n : 1~32767 까지 반복 가능
∙ 

(
(설정해 놓은 포인터 지점으로 이동)

[ FOR K5 ] X0

X1

[ DEC Z0 ]

•

•

X0

[ BREAK  D2 P0 ]

[ NEXT ]





X0
[ BIN K4X20 D10 ]

X0
[ BCD D0 K4Y50 ]

•

•

•

•

(

이외의 값이면 OPERATION ERROR 발생



[ BIN K4X20 D10 ]

0 1 3 9

+ + + +

- - - -



[ BCD D0 K4Y50 ]





X2

X3

•주의 : 뒤에서 앞으로의 연산. 뺄셈 시 주의

※

►

►

[ ±P K5 D0 ]

[ ±P K100 K50 D1 ]



[ MOVP K2000 D0 ]
X0

X4

X5

*

*

[ *P K30 D0 D10 ]

[ /P D0 K600 D20 ]





=

<

>
<=
>=
<>

비교연산

ON

[ <= K30 D0 ]

[ <> K30 D0 ]





-
-
-

※





①
②
※



R ( 블록식 ) ZR ( 연번식 )

R0                  100
:
:

R32767           200

ZR0                  100
:
:

ZR32767           200

R0                  150
:
:

R32767           350

ZR32768        150
:
:

ZR65535           350

R0                  
:
:

ZR65536                  
:
:

0번째 블록
( 32K point )

1번째 블록
( 32K point )




